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1 Allgemeines

Das 20 MHz Digital-Speicheroszilloskop 1425 kom-
biniert die M&glichkeiten eines Speicher-Oszillo-
skops mit denen von Linienschreibern und Tran-
sienten-Rekordern.

Mit zuschaltbaren Cursorn wird der Bedienkomfort
erweitert,Zeit-und Spannungsmessung bei
gleichzeitiger alphanumerischer Einblendung
werden mdglich.

Auferdem hat der 1425 serienmiBig einen
Digital-Plotter-Ausgang und eine

.RS232C-Schnittstelle, die es erlaubt, mit einem

Rechner digitale Funktionen fern-—:usteuern und die

.gespeicherten Signalziige bidirektional zZu

tbermitteln.

Bei der Entwicklung der Gerdteserie wurde darauf
geachtet, die Gerdte so klein, leicht und kompakt
wie mdgliche zu gestalten und den Charakter eines
Normal-Oszilloskops zu erhalten. Zusdtzliche Be-
dienungselemente wurden auf ein Minimum redu- .
ziert, so daB der 1425 einfacher zu bedienen ist
als herkémmliche Speicheroszilloskope.

Diese Bedienungslanleitung soll sicherstellen,
daBd Sie diese Digital-Speicheroszilloskop-Serie
optimal einsetzen k&nnen.



2 Inbetriebnahme

ACHTUNG ACHTUNG ACHTUNG ACHTUNG ACHTUNG ACHTUNG

* % * & ® Kk & &k k Kk *k k *k & k & k * k k k * * k k k& k& & *

* _vor dem Einschalten des Gerites vergewissern Sie *
* gich zunidchst, daB der Spannungswahlschalter auf
* der Riickseite des Gerdtes auf 220 V steht. (Dieser *
* Wert wird normalerweise ab Werk eingestellt). Bend- *
* tigt man einen anderen Netzspannungsbereich, so *
* muB das Gerdt vor dem Umschalten vom Netz getrennt *

* werden.

* k * k k & k k& * k k Kk * k& k Kk % k& * * k & *k & * k& k k¥ *

Der praktische Tragegriff kann zum Aufstellen des Geridtes benutzt werden, in-
dem man ihn durch axiales Ziehen an beiden Scharnieren entrastet und danach in

die gewilinschte Steilung bringt.



2.1 Netzschalter und Helligkeit

2.2 Strahlschirfe

2.3 Strahllage

2.4 Kalibrierausgang
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Durch Rechtsdrehen des Knopfes "Intensity" aus
der gerasteten Stellung wird der 1425 eingeschal-
tet, welches von der LED "Power On" angezeigt
wird. Das Gerit ist sofort betriebsbereit. Durch
Weiterdrehen des Knopfes im Uhrzeigersinn nimmt
die Strahlintensitdt kontinuierlich zu. Hellig-
keit so einstellen, daB sich ein gut sichtbares
Bild ergibt.

Mit Hilfe des Potentiometers "Focus®" kann man die
Strahlschirfe einstellen. Punktschidrfe so ein-
stellen, dag sich der geringste Leuchtfleckdurch-
messer ergibt.

Strahllage mit Schraubendreher am Schlitzpoten-
tiometer so einstellen, daB der Strahl bei x-Ab-
lenkung parallel zum Raster ist.

An dem Kalibrierausgang "Cal 1. V" kann eine
Rechteckspannung von 1 V mit einer Frequenz von 1
kHz entnommen werden.

Calwv
g o

Bei Verwendung von Tastkdpfen kodnnen diese, wie
unter Punkt 4 ndher erldutert, am Kalibrieraus-
gang abgeglichen werden.



3 Bedien— und Anzeigeelemente

3.1 Vertikalteil

3.1.1 Einsteller Y-Strahllage

3.1.2 Einsteller Y-Verstdrkung
(Var Sens)

3.1.3 Abschwdcherschalter

3.1.4 Symmetrieeinsteller (Bal)

Die nach ergonomischen Gesichtspunkten klare
farbliche Gliederung der Frontplatte ermdglicht
eine schnelle, leichte Bedienung.

Die vertikale Strahlverschiebung erfolgt durch
die mit senkrechten Pfeilen gekennzeichneten
Knépfe fir Kanal 1 und Kanal 2.

Posity P

Trace ‘ ontfron Invert A osition
Rotaton ' Bal - '

CH1 CH2

Das Potentiometer dient zur Verstdrkungsfeinein-
stellung f£flir unkalibrierte Verstdrkung. Die Ab-
lenkkoeffizienten k&nnen bis zum maximalen Ver-
hdltnis von l:2,5 stetig abgeschwdcht werden.

Vac Var
F‘ Cal F‘\cu
VOLTS/CM vOoLTS/CM
» . - . mV

Mit den 1l2stufigen Schaltern sind die Ablenk-
koeffizienten der Y-Ablenkung von 2 mV/cm bis 10
V/cm einstellbar. Die Stufen sind kalibriert,
wenn sich die Verstdrkungseinsteller am rechten
Anschlag in der Rasterstellung befinden.

Die Einsteller werden zum Symmetrieabgleich der
Y-Verstidrker benutzt. Sollte die Nullinie beim
Umschalten des Abschwdcherschalters von 0,5 V auf
0,2 V einen vertikalen Sprung aufweisen, muB die
Balance-Einstellung mit einem Schraubendreher so
nachgestellt werden, daB dies weitgehend vermie-
den wird. Hierbei ist =zu beachten, daB der
Schiebeschalter flir MeBsignalkopplung (AC-GND-DC)
in der Stellung GND steht und das Gerdt seine
Betriebstemperatur (nach ca. 20 min.) hat.



3.1.5 Eingangskopplung

3.1.6 Betriebsarten
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Die Einginge sind f£ir 400 V AC-Spitze ausgelegt
und {iber den Eingangsschalter in Stellung "DC"
direkt mit dem Verstdrker verbunden. In der Stel-
lung "AC" ist ein Kondensator zwischengeschaltet,
der den Gleichspannungsanteil abtrennt. In der
Stellung GND wird die Eingangsbuchse und der Ver-=
stirkereinschub geerdet. So kann jederzeit fest-
gestellt werden, wo die Nullinie liegt.

CH2 (Y)
CH1(X) i Ead BC AC Gad OC
400V Max
W  280F 400V Maz M 28pF
4

Die beiden Eingdnge flic die Veri.kalvesowdrnio
sind als BNC-Buchsen fir 400 V DC- oder AC-Spitze
ausgefiihrt und haben eine Eingangsimpedanz von
1 MOhm || 28 PpF.

Mit dem Schalter "Mode" kann die Jjeweilige
Betriebsart ausgewdhlt werden:

MODE

cH1 P4 cn2

e

"Xy-Betrieb: Hier ist die M&glichkeit zur Zweikoor-

dinaten-Darstellung Uber zwei identi-
sche Kandle gegeben.
Diese Betriebsart ist im Speicherbe-

trieb nicht anwadhlbar!®:

CH 1l: Auf dem Oszilloskopschirm wird Kanal 1
dargestellt.

CH 2: Auf dem Oszilloskopschirm wird Kanal 2
dargestellt.

Dual: Auf dem Oszilloskopschirm werden Kanal
1 und Kanal 2 dargestellt.

Add.: Auf dem Oszilloskopschirm werden die

Kanile addiert- dargestellt oder durch
Driicken der Taste "Inv" Kanal 2 von
Kanal 1 subtrahiert dargestellt.

Diese Betriebsart ist im Speicherbe-—

trieb nicht anwahlbartt!



3.2 Triggerteil

3.2.1 Triggerquellen

3.2.2 Triggerbetriebsart

Die einzelnen Triggerquellen k&nnen durch Driicken
der jeweiligen Taste gewdhlt werden:

: TRIGGER
p Auto

+

Normali CHY CH2 AC 0C
Ext TV

]

CH 1 = Das Triggersignal wird von Kanal 1
abgeleitet.

CH 2 = Das Triggersignal wird von Kanal 2
angéleitet.

Zur Triggerung wird das Signal,
das an der BNC-Buchse "Ext-Trig"
‘anliegt, herangezogen. Die Ein-
gangsempfindlichkeit betrdgt fir
das externe Triggersignal 400 mv.
Der externe Triggereingang ist €£iir
400 V DC oder AC ss ausgelegt und
hat eine Impedanz von 100 kChm| {10
pF.

CH 1+ CH 2

Mit ausgeldster Taste "Auto" ist eine Automatik
eingeschaltet, die eine (allerdings ungetrigger-
te) Strahlablenkung ausldst, selbst wenn das
Triggersignal den eingestellten Pegel nicht er-
reicht. Bei gedriickter Taste "Normal"™ erfolgt die
Zeitablenkung nur dann, wenn ein Triggersignal
vorhanden ist, das den Einstellbedingungen gentigt.



3.2.3 Trigger-Kopplungsarten

3.2.4 Triggerpegel

3.2.5 Externer Trigger-Eingang

Die einzelnen Trigger-Kopplungsarten k&nnen durch
Driicken der jeweiligen Taste gewihlt werden.

AC: In der Stellung "AC"™ k&énnen nahezu alle
auftretenden Signale einwandfrei getriggert
werden.

DC: In der Stellung "DC" kann auf Signale mit
niedrigen Frequenzen und auf Gleichspan-
nungsanteile getriggert werden.

TV: In Stellung TV (DC- und AC-Taste gleichzei-
tig gedrilickt) wird ein aktiver Syncsepara-
tor eingeschaltet, und die Unterscheidung
zwischen Bild und Zeile erfolgt automatisch
mit der Umschaltung der Zzeitbasis zwischen
50 und 100 us/cm.

LINE: Zum Triggern wird eine interne netzfrequen-
te Spannung von 1 Vss benutzt. Hierzu ver-
bindet man den Line-Trigger-Ausgang auf der
Rickseite des Gerdtes mit dem externen
Trigger-Eingang und wihlt externe T.igge-
rung.

+/-: In der Stellung "+" oder "-" (positiv oder
negativ) kann die jeweilige Signalflanke
gewdhlt werden.

Mit Hilfe des Trigger-Level-Potentiometers lagt
sich die Triggerschwelle, bei deren Yberschrei-
tung ein Kippvorgang eingeleitet wird, einstellen.

Trig Level

> &

ber die BNC-Eingangsbuchse "Ext.-Trig" kann man
ein externes Triggersignal mit beliebigem Niveau
(max. 400 V), beliebiger Ropplung und Flanke an-
legen, auf das getriggert wird.




3.3 Horizontalteil

3.3.1 Zeitbasisschalter

3.3.2 Zeitbasis-Feineinsteller

3.3.3 Einsteller X~Strahllage

3.3.4 Horizontale Dehnung

3.4 Tastteiler-/Tastkopf-Abgleich

Mit dem 18stufigen Drehschalter sind die 2Zeit-
koeffizienten der Zeitbasis wdhlbar. Die
"Chop/Alt"-Umschaltung ist mit dem "Time/Div"-
Schalter gekoppelt. In den Zeitablenkgeschwin-
digkeiten bis 0,5 ms/cm wird mit 500 kHz ge-
choppt, dariiberhinaus werden die Eingdnge alter-
nierend dargestellt.

Mit diesem Feineinsteller kdnnen die am Zeitba-
sisschalter eingestellten Koeffizienten im Ver-
hdltnis 1:2,5 stetig abgeschwidcht werden. Wenn
sich der Einsteller am recinten Anschlag in der
Rasterstellungy befindet, sind die Zeitbasisstufen
kalibriert.

TIME/Otv B ]

¢

Equsvalent
Time

Der mit horizontalen Pfeilen und "Position" ge-
kennzeichnete Drehknopf dient zur horizontalen
Strahlverschiebung.

Wird die Taste "x10 Mag" gedriickt, so ergibt sich
eine geeichte l0fache Dehnung der Horizontalab-
lenkung. Die schnellste Ablenkgeschwindigkeit ist
dann 50 ns/Div.

Verwendete Tastteiler und TastkOpfe miissen an die
Eingangsimpedanz des Oszilloskops angepaft wer-
den. Ein zum Abgleich geeignetes Rechtecksignal
kann am Kalibrierausgang entnommen werden. Bei
Tastteilern mit einem Teilungsverhdltnis 1:10
oder 1:100 wird das auf dem Bildschirm sichtbare
Signal mit dem Kompensationskondensator des Tast-
teilers auf minimale Verzerrung eingestellt. Der
richtige Abgleichpunkt ist erreicht, wenn das
Signal eine exakte Rechteckform ohne Dachschrdge
zeigt. '



4 Speicherbetrieb

')
')
')

ACHTUNG

4.1 Refresh

Alle filir den Speicherbetrieb verantwortlichen Be-
dienungselemente sind zur klaren Unterscheidung
orange gekennzeichnet. Insgesamt kénnen ver-
schiedene Betriebsarten gewdhlt werden.

* k& k Kk k & k kK Kk k k k k & k k& & & k& * Kk &

Bei allen Speicherbetriebsarten mu8 der

"Auto-Trigger"” ausgeschaltet sein.
 * Kk % % *k & k &k & & % & % % &k & & ¥ & *

* % . »
* % * *

Norm  Roil Pretrigger Refease Armed:ze.
Store Refresh 259, . 759, Arm  Stored

Diese Betriebsart stellt die einfachste Stufe des
Speicherbetriebes dar. Jedes Signal, das einen
Kippvorgang ausldst, wird in den Speicher iiber-
nommen. Gleichzeitig wird der alte Speicherinhalt
geldscht. Unabhdngig von der Eingabe wird die ge-
speicherte Information stindig umgewdlzt und in
hoher Folge auf den Schirm geschrieben. Dadurch
entsteht auch bei geringen Ablenkgeschwindigkei-
ten ein absolut flackerfreies Bild. Bei sehr
langsamen Vorgidngen kann der Ldschvorgang beob-
achtet werden. Am Ubergang ist ein Nadelimpuls
sichtbar. Diese Betriebsart sollte bei nieder-
frequenten Vorgdngen oder schnellen Signalen mit
geringer Wiederholrate gewdhlt werden.

Sehr schdn 148t sich z. B. auch das Zusammen-
brechen einer Spannung aufzeichnen, da nach dem
Ausbleiben des Signales nicht mehr getriggert
wird und dieser Vorgang somit im Speicher bleibt.

Der 1425 bendtigt keine L3schtaste, da der Spei-
cherinhalt automatisch bei Eingabe neuer Informa-
tionen geldscht wird. Diese Tatsache, am Anfang
etwas ungewohnt, stellt sich sehr schnell als
echter Vorteil heraus.



4.2 Refresh + Arm

Anrerkung:

4.3 Roll
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Beim "Refresh + Single-Shot"-Betrieb wird durch
Drilcken der Taste "Single" der Speicherbefehl ge-
geben. Hierbei ist darauf zu achten, das der
"AUTO"-Trigger ausgeschaltet ist.

Blinkt nun die LED "Armed", so befindet sich das
Gerdt in Speicherbereitschaft. Sobald der Trigger
ein Signal akzeptiert, leuchtet die LED "Trig"
und, nach Vollendung des Speichervorganges, die
LED "Stored". Damit ist der Speichervorgang abge-
schlossen.

Bitte beachten Sie, daB8 bei hohen Ablenkgeschwin-
digkeiten das Aufleuchten der “Trig"-LED kaum
wahrgenommen werden kann.

Dieser Zustand bleibt bei qgqualitativ unver&inder-
tem Bild solange erhalten, bis entweder ein neuer
Speicherbefehl erteilt oder durch Driicken der
"Release"~-Taste auf reinen "Refresh"-Betrieb ge-
schaltet wird. Diese Betriebsart erinnert stark
an herkdémmliche Speicher-Oszilloskope.

Die "Arm"-Taste l18st einen Einzelkipp-Zyklus aus
- auf eine L&schtaste kann verzichtet werden.
AuBerdem ist der 1425, im Gegensatz zum herkdmm-
lichen Speicherbetrieb, noch mdglich, ein gespei-
chertes Signal nachtrdglich durch Drlicken der
Taste "x10 Mag"™ lO0fach zu dehnen sowie horizontal
zu verschieben bzw. Helligkeit und Strahlschirfe
zu korrigieren. .

Das Geridt erinnert in dieser Betriebsart an einen
Linienschreiber, wobei die Schreibfeder durch den
Elektronenstrahl ersetzt wird, der am rechten
Bildschirmrand im Takt des Eingangssignals auf
und ab wandert. Das Oszillogramm l3duft dabei kon-
tinuierlich (entsprechend dem Schreibpapier) nach
links Uber den Schirm. Information, die den Spei-
cher verlagt, ist verloren.

Wenngleich ein Elektronenstrahl sehr viel schnel-
ler abgelenkt werden kann als beispielsweise eine
Schreibfeder, sind dem reinen "Roll"-Betrieb
Grenzen dgesetzt. .

Bei Vorschubgeschwindigkeiten ab ca. 10 cm/s wer-
den durch die Trdgheit des menschlichen Auges ir-
reale Mehrfachbilder erzeugt.



4.4 RoOll + Arm

4.5 Pretrigger

4.6 Display-Hold
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Diese Betriebsart dokumentiert die Uberlegenheit
des 1425.

Beim "Roll + Arm"-Betrieb wird durch Dricken der
"Arm"-Taste der Speicherbefehl gegeben. Das
Triggerteil registriert ein entsprechendes Ereig-
nis, unmittelbar bevor es auf den Bildschirm
liuft. Durch das Uberschreiten des vorgewdhlten
Triggerpegels wird der Vorschub an einer durch
Driicken einer "Pretrigger"-Taste vorgewdhlten Po—
sition unterbrochen.

"Roll + Arm" ist die richtiqge Betriebsart bei
allen transienten Vorgdngen, bei denen Form und
Amplitude des zu messenden Signalverlaufes nicht
zuverlissig bekannt sind. Hdufig genligt es, aus-
schlieBen zu kdnnen, daB schon "vorher" etwas war.

Wird im "Roll"-Mode eine der vier MSglichkeiten
"0 %, 25 &, 75 %, 100 %" gewdhlt, so wird nach
Uberschreiten des eingestellten Triggerpegels der
vorschub an der von Ihnen gewdhlten Position un-
terbrochen. Das bedeutet, daB ein einstellbarer
Anteil Vorgeschichte sichtbar wird.

—Pretrigyger

25% + 75%

In Stellung 25 &, beispielsweise, steht die
Triggerflanke genau bei einem Viertel des Spei-
chers. Um Mifdeutungen zu vermeiden, akzeptiert
das Triggerteil nach erneutem Speicherbefehl ein
Ereignis erst dann, wenn die alte Information den

Speicher verlassen hat.

Durch Driicken der "Hold All"-Taste friert man den
Speicherinhalt sofort ein, unabhdngig davon, ob
weitere Information abgeboten wird oder nicht.
Dadurch wird es mdglich, im normalen Oszilloskop-
Betrieb weiterzuarbeiten und spdter die im Spei-
cher befindliche Information erneut abzufragen. .
In der Betriebsart "Roll"™ hat der "Hold All"-Be-
fehl die sofortige Unterbrechung der horizontalen
Ablenkung zur Folge.

Signale, die analog oder digital weiterverarbei-
tet werden sollen, missen entweder dber "Arm"
oder "Hold All" im Speicher eingefroren werden.



4.7 Hold Data

4.8 Sampling-Betrieb

4.9 Zeitbasis und Taste

"ms sec"
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Durch Dricken der Tasten "Hold Data CH 2" friert
man den Speicherinhalt des Kanales sofort ein,
unabhdngig davon, ob weitere Information angebo-
ten wird oder nicht. Diese Betriebsart ermdglicht
das Arbeiten mit einem Referenzspeicher, indem
man das Referenzsignal in Kanal 2 abspeichert,
einfriert und auf den verbleibenden Kanal das je-
weilige aktuelle Signal gibt. Somit k&nnen beide
Signale miteinander verglichen werden. In den
Zeitbasiseinstellungen 0,2, 0,1 und 0,05 ms/div
bewegt sich der abgespeicherte Strahl in x~Rich-

tung.
E All

QO orox

*Ranges
Roll Only

I.__L..N

Ab Zeitbasiseinstellung 20us/cm bis 0,S5us/cm
(max. S0 ns/cm bei 1l0facher Dehnung) k&nnen
Signale mit einer Wiederholfrequenz bis 20 MHz
dargestellt werden. Nachdem die gewlinschte Zeit-
basisstellung gewdhlt wurde, ist die "Arm"-Taste
zu drlicken. Nach wiederholter Ulberschreitung der
Triggerschwelle sowie Belegung sdmtlicher Spei-
cherpldtze leuchtet die LED "Stored®™, und das
Signal wird auf dem Schirm dargestellt. Diese
Betriebsart eignet sich zur Erfassung schneller,
periodischer Impuls-Gruppen bis 20 MHz.

Im "“Refresh"- und "Roll"-Betrieb arbeitet die
Zeitbasis in den Bereichen 50 ms/Div bis 5 us/Div
(orange markierter Bereich). Zusdtzlich kann die-
ser Bereich in den vorher beschriebenen Speicher-
betriebsarten durch Drlicken der Taste erweitert
werden, und zwar von 50 s/Div bis S5 ms/Div in
1-2-5-Folge.




5 Cursormessungen

S.1 Die Cursor

5.1.1 On/Off

5.1.2 Messen mit den Cursorn

5.1.3 Verschieben des
Haupt-Cursors
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Das MeBsystem der Cursor bei dem 1425
basiert auf der Differenzmessung zwischen
zweli Abtastpunkten. Als Darstellung der
Cursor auf dem abgespeicherten Signalzug
wurden vertikale Marken gewdhlt, wobei der
Haupt-Cursor als kleine vertikale Linie
symmetrisch zum Signalzug, und der Bezugs-
Cursor "Datum" als gestrichelte Linie Uber
den gesamten Bildschirm dargestellt wird.
Cursor-Messungen kénnen nur in den Speicher-
betriebsarten durchgefiihrt werden. Die
Bedienelemente der Cursor sind unterhalb des
Bildschirmes angeordnet und haben folgende
Funktionen.

OnIOH Chl/ChZ Datum
CURSOR

Durch Betdtigen der Taste "On/Off" werden
die Cursor und die alphanumerische Anzeige
ein- und ausgeschaltet. Beim Einschalten

bringt die Alphanumerik:
"CHECK Var IS CAL".

Fir Messungen mit den Cursorn missen alle

Feineinsteller (Var) eingerastet sein, um

genaue MeBergebnisse zu garantieren.

Durch Betdtigen der Taste "CH 1/CH 2" werden
die Cursor wahlweise auf Kanal 1 oder Kanal
2 gesetzt. Die eingeblendete Alphanumerik
zeigt die Spannungs- und Zeitdifferenzen der
beiden Cursor eines gewdhlten Kanals an.

Durch Driicken der Tasten " " fiir 1links
oder " " flir rechts 148t sich der Haupt-
Cursor in die gewlinschte Richtung {iber den
Bildschirm verschieben. Bei leichtem Druck
der Taste lauft der Cursor in Einzelschrit-
ten, bei stetigem Druck schnell d{ber den
Bildschirm.



5.1.4 Positionieren des
Bezugs-Cursors (Datum)

5.2 Die alphanumerische Anzeige
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Durch Betitigen der Taste "Datum" wird die
ilber dem gesamten Bildschirm vertikal darge-
stellte, gestrichelte Marke auf die aktu-
elle, horizontale Position des Haupt-Cursors
gesetzt.

Fliir Spannungs- und Zeitmessungen muB zuerst
der Haupt—-Cursor an den Anfang des zu
messenden Signales bzw. des Signalabschnitts
gesetzt und dann durch Dricken der "Set
Datum "-Taste die gestrichelte Marke
(Datum) mit dem Haupt-Cursor zur Deckung
gebracht werden.

Die alphanumerische Anzeige wird zusammen mit
den Cursorn ein- bzw. ausgeschaltet ~ (siehe
5.1.1) und wird nur unter folgenden Voraus-

setzungen dargestellt:

a) Der 1425 muB im Speicherbetrieb arbeiten
(Roll- oder Refreshed-Betrieb).

b) Die horizontale l0fach-Dehnung muld ausge-
schaltet sein.

Sind die obengenannten Bedingungen erfiillt, so
werden maximal 16 Zeichen am unteren Bild-
schirmrand dargestellt, die sich wie folgt
aufteilen: '

- Die ersten 3 Zeichen initialisieren den
Kanal, auf dem die Cursor gesetzt sind.

- Die nichsten 6 Zeichen =zeigen die Span-
nungsdifferenz der beiden Cursor an.

- Die letzten 7 Zeichen zeigen die Zeitdiffe-
renz der beiden Cursor an.

Es kann also z. B. folgende alphanumerische
Einblendung auf dem Bildschirm erscheinen:

C H1l - 4 . 45V 1 . 2 3 4 m s

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13 14 15 16

Bitte beachten Sie bei den Cursormessungen,
dag die Genauigkeit durch die Digital-Spei-
chertechnik begrenzt ist, d. h., es k&nnen
Spannungsmessungen mit einer Genauigkeit von
+/-0,5 %, +/-1 digit filir Vollausschlag (8 cm)
und Zeitmessungen mit einer Genauigkeit von
+/-0,1 & fiir Vollausschlag (10 cm) durchge-
fihrt werden.



6 Signalweiterverarbeitung

6.1 Analoge Signalweiter-
verarbeitung mit
XY- bzw. Yt-Schreiber

6.1.1 Ausgabe-Betriebsart

6.1.2 X-Ausgang

6.1.3 Ausgabe-Geschwindigkeit

6.1.4 Pen-Lift
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Der Analogausgang ist bei dem 1425
serienmdfig eingebaut und erlaubt die
Ausgabe der dgespeicherten Information auf
einen XY- oder Yt-Schreiber.

Die manuelle analoge Ausgabe wird durch
Driicken der Tasten "Plot CH 1" oder "Plot CH

2", die sich auf der Frontplatte befinden,
aktiviert. :

Die aufgezeichneten Signale lassen sich seriell
ausgeben, d. h. erst Kanal 1, dann Kanal 2, oder
erst Kanal 2, dann Kanal 1.

pie an der 4-mm~Buchse "Plot Y/0O" (auf der Riick-

seite des Gerites) anstehenden, abgespeicherten
Signale werden als normierte Werte (100 mV +/- 10
$ pro Bildschirmsignal-Zentimeter) ausgegeben.
Ist das Signal nicht abgespeichert, macht Sie das
Geridt darauf aufmerksam:

"NOT ARMED YET"

An der 4-mm-Buchse "X" steht ein normiertes
Signal von 100 mV +/- 10 % zur Steuerung der
Schreiber-X-Ablenkung an.

Die Ausgabegeschwindigkeit ist {iber den Zeit-
basisschalter auf der Vorderseite des Gerdtes und
der "ms/s"-Taste von 100 s/cm bis 50 ms/cm widhl-
bar. Die Ausgangsimpedanz betrdgt 100 Ohm.

Bei der "Pen-Lift"-Steuerung handelt es sich um
einen isolierten Kontakt, der durch Driicken des
"plot"-Befehles schlieft und bei Becndigung des
Ausgabevorganges &ffnet. Mit dieser Steuerung
kann beispielsweise der Schreibermotor einge-
schaltet oder die Schreibfeder gesenkt werden.
Die Isolation betrigt 100 V max. Der "Pen-Lift"-
Anschluf@ liegt auf einer 4-mm-Buchse auf den
Riickseite des Gerdtes.
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6.2 Analoge Signalweiterverarbeitung mit Digital-Plotter

6.2.1 Ausgabe-Betriebsarten

Die manuelle, analoge Ausgabe auf einem
Digital-Plotter wird ebenfalls durch Driicken
der auf der Frontplatte plazierten Tasten
"Plot CH 1" oder "Plot CH 2" gestartet. Die
Signale stehen dann als digitalisierte
Information (HP-Graphik-Sprache) {iber den
auf der Riick- seite des Geridtes befindlichen
25pol Canon—- D-Stecker an.

Folgende Voraussetzungen miissen fir den ein-
wandfreien Datentransfer erfilillt werden: Mit
dem dritten Schalter des auf der CPU-Platine
befindlichen 4pol-DIL-Schalters schaltet man
von Analog- auf Digital-Plotter-Ausgang, d.
he, S3 mud in Stellung "ON" = 1 gebracht
werden.

Die éaud Rate wird mit Schalter 1 und Schal-
ter 2 bestimmt:

Baud Rate Schalter 1 Schalter 2

300 0 0
1200 0 1
9600 1 0
9600 1 1

Schalter 4 muB fir eine gute Dateniibertra-
ung in Stellung "OFF" = 0 gebracht werden.

In Verbindung mit dem Gould-Rollenplotter
6120 ist das Verbindungskabel wie folgt an-
zuschlieBen:

1425 6120
Stecker- 1 1
Belegung 2 3
S 20
7 7

Beim 1425 und 6120 fiir schnellste Dateniliber-
tragung 9600 Baud einstellen, beim Plotter
zusdtzlich 8 bits, 2 stop bits, no parity
bit lber DIL-Schalter codieren.
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Beim "Plotten" der Kurvenzilige werden diese
jeweils am Anfang und am Ende mit der Kanal-
identifikation beschriftet. AuBerdem werden
fir die beiden Kandle die Einstellparameter
des Abschwdcher-Schalters in V/Div und des
Zeitbasis—~-Schalters in s/Div ausgegeben. Fiir
den ersten Kanal werden diese links, fir den
zweiten Kanal rechts i{iber den vom Plotter
erstellten Rahmen gedruckt.

S00AW/ON SQ.O0us/OV . -

CH1t

Nach jedem "Plot" erscheint im Bildschirm
"SET DATUM = GRAT". Das heiBgt, falls Sie zu
den Kurvenziigen zusdtzlich das Raster mit
ausgeben wollen, drlicken Sie die Taste "SET
DATUM".

$00mV /0(V 50.0us/ON.  $0.0mV/OIV SO.0ms/CIV

Haben Sie einen Mehrfarben-Plotter, so wer-
den Kanal 1, Kanal 2 und der Rahmen bzw.
Rahmen und Raster in verschiedenen Farben
erstellt.
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6.3 Digitale Signalweiter-

verarbeitunqg iliber

RS-232—-(RS—-423-) Inter face Mit dem eingebauten RS-232-Interface wird
der 1425 systemfihig und kann als Listener
und Talker betrieben werden. Im "Remote" -
Status - 4. h., das Oszilloskop wird von ei-
nem Rechner gesteuert - leuchtet zur Kon-
trolle die links von der Cursor-Tastatur be-
findliche LED, die Cursor werden ausgeblen-
det, und die alphanumerische Anzeige gibt
den Status des RS-232-Interface an, d. h.,
die eingebaute Software-Version und vorge-
wdhlte Baud-Rate werden angezeigt.

6.4 Ubersicht der

RS-232-Befehle Die nachfolgende Tabelle soll Ihnen Auf-
schlug Uber die Abfrage- und Steuerungsmég-
lichkeiten der digitalen Funktionen geben.
Weitere Information zum RS232-Interface ent-
nehmen Sie bitte dem "Instruction Manual®.

Befehl Parameter Bezeichnung Abfrage- Steuerungs-
mdglichk. mdglichkeit

ALL gesamte Statusanzeige ~ ja

ARM 2inmaliges Abspeichern ja

BL Zahl Blocklinge ja ja

(0 - 80)
BR Zahl Baudrate ja ja
(300,1200,9600)

DC1DC3 ON Handshake ja ja
OFF

DPLOT 1 digitaler Ausdruck : nein ja

DPLOT 2 Kanal 1 bzw. Kanal 2

HELLO Anzeige Software-Version ja

HELP Auflistung der Befehle ja

HOLD CH2 ON Speichern Kanal 2 ja nein
OFF

HSA String Zeitablenkgeschwindigkeit ja ja

(z.B."HSA=SE-3") (z. B. S ms/Div)
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LOCAL Aus Remote-Status ja
LOCK ON Speichern Bildschirminhalt ja ja
OFF
NB BIN ja ja
OKT Datenibertragung
HEX
DEC
PLOT 1 Analoger Ausdruck nein ja
PLOT 2
REL kontinuierliches Abspeichern nein . Jja
SRQV Zahl Service-Request-Anzeige ja nein
STAT ARMD
STRD Speicher-Status ja nein
RELD
ST 1 Abhdngig von Speicherinhalt ja ja
ST 2 *"NB" und "BL"
ST1HS Zahl Ablenkgeschwindigkeit Speicher 1 ja nein
ST1VS Zahl Eingangsabschwdchung Speicher 1 ja nein
ST2HS Zahl Ablenkgeschwindigkeit Speicher 2 ja nein
"ST2VS Zahl Eingangsabschwdchung Speicher 2 ja nein
TEST WRITE verschiedene Testmdglichkeiten nein ja
READ
LINES
PORTS
TXT "String" Anzeige eines Strings nein ja
v CH 1 Betriebsart ja ja
CH 2
DUAL
Vs 1 Zahl Kanal 1 Eingangsabschwédcher ja nein
VS 2 Zahl Kanal 2 Eingangsabschwicher ja nein




